Лабораторная работа №5


1. Принципы оптимизации в системах подчиненного регулирования координат. 
2. Расчет передаточных функций регуляторов. 
3. Порядок настройки контура регулирования якорного тока. 
4. Порядок настройки контура регулирования скорости. 
5. Логарифмические частотные характеристики при модульном и симметричном оптимумах 
6. Влияние параметров САР на статические и динамические свойства системы. 
7. Структурная схема двухконтурной САР скорости. 
8. Ограничение координат и производных в системах подчиненного регулирования координат. 
9. Оценка качества статических и динамических свойств замкнутой системы. 
10. Пуск под «отсечку» на холостом ходу и под нагрузкой. 
11. Пуск от ЗИ в системах регулирования с П – РС и ПИ- РС. 
12. Реакция системы регулирования скорости с П – РС и ПИ- РС на наброс нагрузки. 
13. Особенности работы схемы двухзонного регулирования скорости. 
14. Осуществление автоматического разделения зон регулирования. 
15. Особенности настройки контура регулирования тока возбуждения, структурная схема контура регулирования тока возбуждения и потока двигателя.
