Лабораторная работа №2

1. Принципы оптимизации в системах подчиненного регулирования координат. 
2. Расчет передаточных функций регуляторов. 
3. Порядок настройки контура регулирования якорного тока. 
4. Порядок настройки контура регулирования скорости. 
5. Логарифмические частотные характеристики при модульном и симметричном оптимумах 
6. Влияние параметров САР на статические и динамические свойства системы. 

